AIDMAP I

Solution optimale pour I’enregistrement et
I’analyse des évolutions des installations
automatisées.

AIDMAP 1l vous permet d'obtenir une représentation fidele du fonctionnement de votre installation.
Vous déterminez les variables pertinentes parmi celles proposées par le systéme, et venez les placer
par simple clic dans votre application. En quelques minutes, vous créez votre premiére configuration,
et vous voyez défiler sous vos yeux I'activité de votre installation.

A partir des enregistrements, vous détectez rapidement des aléas de fonctionnement, vous calculez
finement la performance de votre installation ou encore, vous établissez un plan de surveillance. Pour
chacune de ces taches, AIDMAP Il vous apporte les meilleurs outils par son interface intuitive et la
précision de ses affichages.

AIDMAP Il s’appuie sur la norme OPC, acronyme de " Ole for Process Control ". Cette norme
détermine un standard de communication universel et performant entre les équipements automatisés
et les applications d’informatique industrielle.

Les enregistrements sont des fichiers auxquels vous pouvez accéder a partir de n’importe quel
ordinateur connecté au réseau de votre entreprise. Les serveurs OPC dialoguent avec AIDMAP Il par
le méme canal, qu’il s’agisse d’'un réseau local ou d'un réseau étendu.
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a gamme AIDMAP ||

L'offre est disponible sous plusieurs déclinaisons.

Les Déclinaisons

AIDMAP 1 256 variables OPC Ces versions complétes de I'offre AIDMAP Il permettent, a la fois,

I'enregistrement et I'analyse des données.

AIDMAP Il 2048 variables OPC ENREGISTREMENT
La différence entre les 3 licences, comme leurs noms l'indiquent, est le

nombre de variables maximales a surveiller.

AIDMARP I illimité

Cette version ne permet que lanalyse des données. Elle permet
uniquement l'ouverture des enregistrements déja effectués. Par

AIDMAP I Analyse ANALYSE contre, elle posséde toutes les fonctions d’analyse de I'offre AIDMAP
I
Cette version est une version spécifique fournie uniqguement avec
AIDMAP Il PDR Viewer VIEWER 'offre PDR. Elle ne permet uniquement que ['ouverture des

enregistrements et la hiérarchisation des données pour faciliter la
consultation de celles-ci.

| £ Fichier Edition  Affichage Insertion  Enregistrement Fenétre 7

DEHE & BE SR [0 AT A Mmoo A
SICONICS Simulator.. | 5 Chronograrme - Coubes de tendsnce | (2] Représentation 4F | 3 Statistiques |

2 opc

@' DP(A\dlagSawer O0T/2003 14:52:49,047 " 5,047 14:5% ?5")47 14:83; ‘A=.D47 14; 53.1:‘047 14:54; P@.m? 14 50.‘%‘047
Varisble | |c

= £ Modules AIDMAP
£ 0Convoyeur | |5 413 Manu_tapis  BP commande manuel avancer tapis

{1 LPerceuse L7 %414 Gche_entree  CAPTEUR gauche verin poussoir entrée
{3 2Tourelle

-7 3.Fraiseuse
1 4.Pupitres L 516 Haut_verrou  CAPTEUR haut verrou tourelle

]J: %415 Drie_entree CAPTEUR droite vérin poussoir entrée

- toutes variables L w17 Bas_verrou CAPTEUR bas verrou tourelle
1./ Entrées
([0 Sorties

7 %418 Haut_perc  CAPTEUR haut perceuse

o de Inter_pere | CAPTEUR intermediaire perceuse

L 24,20 Bes_perc CAPTEUR bas perceuse

L a1 Haut_tour CAPTEUR haut tour

]J: 14,22 Inter_tour CAPTEUR intermédiaire tour
1 o423 Bas_tour CAPTEUR bas tour
1_’: 14,24 Tourelle 0 CAPTEUR 0 tourelle

u: 4,25 Tourelle 120 CAPTEUR 120" tourelle

1_’:%14‘16 Haut_frais CAPTEUR haut fraiseuse
17 .27 Inter_frais CAPTEUR intermediaire fraiseuse
L 5428 Bas_frais. CAPTEUR bas fraiseuse

L7 .20 Gehe_frais  CAPTEUR gauche fraiseuse

LI %1430 Centre_frais  CAPTEUR centre fraiseuse
]J:%Mil Drie _frais CAPTEUR droite fraiseuse

L %150 Ppiece entree  CAPTEUR présence pigce poussoir ent...

L7 w51 Ppiece_perc  CAPTEUR présence piece unité percage

L2 5.2 Ppiece_tour  CAPTEUR présence piece unité toura...

s Ppiece frais  CAPTEUR présence pisce unité fraisage

L s 4 Ppicce evac | CAPTEUR présence piéce évacuation

Pl F— | '

Pour I'aide, appuyez sur FL 30/ 100000

PPOSUSt donne de I'élan a vos projets PROSYST - Tél. : +33 3 27 30 59 59 - www.prosyst.fr

30 rue des freres DANNA 59300 Valenciennes - France
valenciennes@prosyst.fr
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Le chronogramme

Le chronogramme déroule le séquencement des évolutions qui sont apparues sur le systéme

avec un graphisme similaire & celui d'un enregistreur a plumes. Cette représentation est
accessible depuis I'onglet Chronogramme de chaque fenétre d'enregistrement.

% Chionogramme - Courbes de tendance | Fiepiésentation AF| il Slahstiquesl

03/07/2003 14:52:47.081 frost  tes2ETOE1  MSHITO9T  MAENITON 4SR0S 4ERITOST  asmd
Varisble Mnémonigue | Commentaire
53 601 |o.233 53.5b3
| s 18 Haut_perc | CAPTEUR haut perceuse
0.235
| 19 Inter_perc CAPTEUR intermédiiaire perceuse 5
0.260
L 920 Bas_perc CAPTEUR bas perceuse 5
57,003 56,898
L s Ppiece_perc | CAPTEUR présence piéce unité percage = =
1,534
L[ %Q6.0 Broche_perc | Commande moeteur broche perceuse
247 2703
L[%QG.A Mont_perc Commande monter perceuse & =
3441 4037
|1 %065 Desc_perc | Commande descendre perceuse =
2840704
| %qQ6.15 Topis_perc  Commande moteur tapis perceuse =
11,534
LI Cycle perceuse
. 45,474 0.0 45,360
LI Perseuce saturée
T 7241
LI Perceuse en atte... | |
< 1 ol K v

Les grandeurs analogiques

La vue Courbes de tendance est une représentation adaptée aux variables analogiques. Elle
permet de comparer différentes courbes avec une échelle précise. De plus, le Mode Sonde
affiche les valeurs de chacune des variables a une date particuliére.

£k Chronogramme - Courbes de tendance | Freprésentation 4F | 2 Statistiques |

15/07/2015 18:05:22,334 Prene teo0BrEI E2IEM 18A223EM 1BI3RIEM 1GM2NEM EIRRIEM 1EeRiEM
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La représentation AF

Le mode Analyse fonctionnelle fournit un listing détaillé des évolutions du process.

Chaque évolution est listée dans un tableau par ordre chronologique. Seules les variables
appartenant au module sélectionné sont listées.

& Chionogramme - Courbes de tendance Représentation AF Iﬁ Slal\sthuesl

Variable | Mnémonique | Commentaire | Date de départ | Heure de départ | Valeur [
LT %0615 Tapis_perc Commande moteur tapis perceuse 09/07/2003 14:53:04,036 VRAI
L %51 Ppiece_perc CAPTEUR présence piéce unité perc...  09/07/2003 145306186  FAUX
LI” Perceuse en attente (09/07/2003 14:53:06,186 VRAL
L[ Perseuce saturée 09/07/2003 14:53:06,186 FAUX
LI~ %Q615 Tapis_perc Commande moteur tapis perceuse 09/07/2003 145313320 FAUX
LI %0615 Tapis_perc Commande moteur tapis perceuse 09/07/2003 14:53:13,323 VRAL
LI~ %0615 Tapis_perc Commande moteur tapis perceuse 09/07/2003 14:53:14027  FAUX
L %h1 Ppiece_perc CAPTEUR. présence piéce unité perg... 09/07/2003 14:5314,027 VRAI
LI Perceuse en attente 09/07/2003 14:53:14,027 FAUX
L Perseuce saturée 09/07,/2003 14:53:14,027 VRAL
LI %0Q6.5 Desc_perc Commande descendre perceuse (09/07/2003 14:53:14,031 VRAL
L[ %06.0 Broche perc Commande moteur broche perceuse 09/07/2003 14:53:14,031 VRAL
LI Cycle perceuse 09/07/2003 145314031 VRAI
LI” Perseuce saturée 09/07/2003 14:53:14,031 FAUX
L[ %M18 Haut_perc CAPTEUR haut perceuse 09/07/2003 14:53:14.313 FAUX
L %0Q6.5 Desc_perc Commande descendre perceuse 09/07/2003 14:53:17 478 FAUX
L[ %064 Maont_perc Commande monter perceuse 09/07/2003 14:53:17 478 VRAL
L %19 Inter_perc CAPTEUR intermédiaire perceuse 09/07/2003 14:52:17 478 VRAL
LI %419 Inter_perc CAPTEUR intermédiaire perceuse 09/07/2003 14:53:18,049 FAUX
SR S Nacr nare Farmmanda dacrandra narranca N7 003 14-5218 875 VRAT

=
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Modes de représentation des données

Les statistiques

Le tableau de données de I'onglet statistiques permet d'obtenir de nombreuses statistiques sur
l'activité du process. Ces statistiques s'appliquent a I'ensemble de I'enregistrement ou & une
période de production préalablement définie.

$ Chionogiamme - Courbes de tendance | [E] Représertation aF - 38 Slahstiuu58|

090772003 14:52:47.091

Varisble Mnémonique | Commentaire | Durée moyenne d'activité | Durée maximale d activité | Nombre d'activations | Durée d'activité cumulée
L’: %418 Haut_perc CAPTEUR hau... 0:26,823 0:53,696 200 1:21:20,579
L’: %419 Inter_perc CAPTEUR inte... 0:00,325 0:00,712 300 1:37618
L’: %I4.20 Bas_perc CAPTEUR bas ... 0:00,244 0:00,318 100 0:24,445
L’: %I5.1 Ppiece_perc | CAPTEUR pré... 0:56,549 0:57,033 100 1:35:11,474
L[ %Q6.0 Broche_perc Commande .. 0:11,519 0:12,295 100 19:11 926
L[ %Q6.4 Mont_perc Commande ... 0:02,124 0:03,463 200 7:04,999
L’: %0Q6.5 Desc_perc Commanded.. 0:02,634 0:04,071 200 12:06,927
L’: %Q6.15 Tapis_perc Commande... 0:05,021 0:09,335 201 16:49,231
L’: Cycle perceuse 0:11,519 0:12,295 100 19:11,926
L’: Perseuce saturée 0:22,684 0:45,474 200 1:15:59,548
L[ Perceuse en attente 0:08,001 0:08,072 101 14:30,612
4 [ ] C

Mure  Réparttion |

~Variables du module
Variable précsderte < Varable suivants =] |
~Suvide
& Activité  Inactivité |
- Pas d 2
Discrétsafion = [0.01 ] ¢ | Duemin: [11.770 Maoygang 11922
Durde mac [12.000 Wodale 11,960
Biportar vers ke presse papier Nb échartil No échantilors [22
4] artillons 101 s
~Fitre
£ Défaut Durée rin [F.770 Moyerne 1iEE2
© Fitrage durées. Durée max 12,000 Modale 11,960
min 00-00.00,00 2 Nb éch
M0 Nb échartilk [101 antiions
: eriens modale =
enax s |
@ Fitrage autour de s modale : 5% e Réntialiser
22_
2
2
11.0]
11,362 11,060 12558
Durée(s.ms)

Hiérarchisation des données

=-4% Modules AIDMAP
{21 0.Convoyeur
{7 1.Perceuse
{7 2.Tourelle
21 3.Fraiseuse
{1 4.Pupitres
=21 toutes variables

Pour faciliter I'exploitation des enregistrements, vous pouvez créer toute une arborescence de
modules dans laquelle seront placées les variables a surveiller. Par exemple, vous pouvez
utiliser des modules pour regrouper des variables qui appartiennent a un méme mouvement
mécanique, ou des variables qui interviennent sur un dysfonctionnement que vous avez déja
rencontré sur votre installation. AIDMAP Il niimpose pas de limites quant au nombre de
modules que peut contenir une configuration. Une méme variable peut étre présente a
plusieurs endroits dans une configuration.
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“les fonctions de recherche

i Rechercher des variables —————————————————

Mot clé
= e
FRiechercher dans
>> |3 Variables Internss R i R i ,
B Il e saue s Elles permettent de trouver des variables & partir d’'un mot clé contenu dans son nom, son
- ¥ Vaisbles: mnémonique ou son commentaire, des événements en fonction de leurs changements d'état
o }f; . ou de leur durée et des marqueurs dans un document AIDMAP II. Ainsi, elle vous aide & vous
o o déplacer dans les modules, les variables et le chronogramme.
I~ Mnémonique ™ Entier
™ Commentaire [ Flattant
~ ¥ Modules L )
| Rechercher les évolutions d'une varisble Don & ot |Heurededépavt |Valeul | z
DliNom ariable 7214 28 + | |Lr osvoreoos 145035169 VR4l
[~ Auteur Mrnémanique : Bas_frais o L[ 09/07/2003 145139826 VRl
LI 09/07/2003 145244779 VR
[ B  Front montant LI 09/07/2003 145349577 VRAI
I S it 2l Comeein __[[Rmoms s
w3 oo lwmm v
3— LI 09/07/2003 145312978 WRAI
e R LI 09/07/2003 15:00116.867 VRAl 4
Fiechencher des varishlzs LI~ 03/07/2003 1501:23.735 VRAI
Fiachercher des marqueurs | L 09/07/2003 15:02:26.533 WRAI
LI 09/07/2003 15:0333.,532 WRAI

Rechercher les événemenls dune variable |

Rechercher des variables dépendantes |

Outils d'analyse

Les variables calculées et les bascules dans AIDMAP |l permettent d'assister les utilisateurs
dans les opérations de mise au point des installations automatisées. Elles permettent de
détecter des dérives, ou de mesurer des saturations, des attentes...

Vous avez la possibilité de créer des variables calculées booléennes, entiéres et flottantes.
Aussi, des assistants vous aident a créer des variables dont les équations sont pré-formatées
(Extraire un bit d'un entier, constituer une variable entiére a partir de variables booléennes et
convertir un BCD en entier).

Equation Dpérateurs Rechercher des variables
e Mok clé:
=& ET 8ol Opérateurs booléens . lﬁ L‘
B~} NON & ET N =
. z ¢l Cycle perceuse + ou Wariables 1
Les variables calculées :.I_ELESW 1 non .
= - Mom variable/N. tnémoniqueddu.. | «

@ DUEXCLUSIF 5
-} RETARD (=15 B Modules AID...

1. Perceuss
T Fa ~JL TOP(+] =15 B
A i [ een [0 Haut_poe

— EGALA a8 Inter_perc
o Ueede > SUPERIELIR & w4 Bas_perc F
-2 SUPERIEUR OU EGAL A R Priece_perc
- INFERIEUR A [ xae0 Bioche_perc
< INFERIEUR OU EGAL A L 064 Mont_perc
# DIFFERENT DE L %065 Deso_peic
£, Dpérateurs arthmétiques LI %0615 Tapis_perc
Enlever  » o PLUS LI Cyele perceuse
- — MOING LI Perseuce satu ad
4 Hemplacer # MULTIPLER - e v
Mnémonique:  Ppiece_perc [V sfficher tous les opéraleurs
Commentaig:  CAPTEUR présence pidcs unité pergage [0k | Ao Aide

Un enregistrement AIDMAP |l correspond & une période continue de l'activité du process et
pas forcément a une période homogéene de fonctionnement de l'installation. Les périodes de
production permettent d'isoler un secteur particulier d'un enregistrement pour en faire une
analyse cohérente. Par exemple, il peut s'agir d'une période qui correspond & un poste ou a un
lot particulier, ou encore d'une série de production optimale qui permette d'analyser la cadence
de la machine.

Les périodes de production

Les cycles de référence définis dans AIDMAP Il sont utilisés pour comparer les
enregistrements effectués a des séquences d'évolutions préalablement sauvegardées. Une
fois les cycles de référence correctement définis, vous pouvez les utiliser pour comparer les

Les cycles de référence événements contenus dans les enregistrements aux événements de référence. AIDMAP I
dispose d'une fonctionnalité de recherche automatique des divergences dans un cycle de
référence. Cette fonction permet de retrouver immédiatement des dysfonctionnements sur une
installation.
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cquisition des données

La communication entre le logiciel AIDMAP Il et 'automate est gérée par un serveur OPC
installé sur le méme ordinateur. Le serveur OPC est fourni par le fabricant de I'automate et
assure la compatibilité entre AIDMAP Il et leur protocole de communication.

Parmi les constructeurs d’automates les plus répandus :

Schnelder - {Auﬁﬂﬁgﬁgﬂ\:

g Electric |

Connexion aux serveurs OPC

RSLINX
=

AIDMAP I

Deés que des variables sont configurées, vous pouvez commencer a acquérir des données.
H‘ R ‘ AIDMAP I se connecte aux serveurs OPC utilisés par Ies_ varlab_les déclarées, et deme}rre

I'acquisition des évolutions. Vous voyez de facon totalement interactive les changements d'état
de la machine apparaitre a I'écran.

AIDMAP Il gére deux types d’enregistrements. D’'une part, Le type manuel vous permet de
réaliser des acquisitions ponctuelles. L’enregistrement généré est sauvegardé a I'endroit que
vous spécifiez. D’autre part, le type continu permet le découpage de I'acquisition en fichiers
successifs a des instants conditionnés par une regle de réinitialisation. Celle-ci est la
combinaison de trois types de prédicats :

. Taille minimum de fichier
. Durée minimum d’enregistrement

Types d’enregistrement . Heure dans la semaine

Par exemple : "Réinitialisation si : - la taille du fichier >= 4 Mo ET il est 8h Omn tous les jours
- la durée de I'enregistrement >= 4j. Oh Omn ET il est 8h Omn tous les jours"

Le type continu posséde une option : le mode service , destiné a réaliser des enregistrements
sur le long terme. Un enregistrement en mode service est exécuté en tache de fond. Un
processus indépendant de la session utilisateur effectue I'acquisition dés que le PC est sous
tension. Ainsi, l'acquisition devient plus robuste: elle reprend automatiquement au
redémarrage du PC si une coupure de courant s'est produite par exemple.
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